Alles liber Steadicam:

Stabilisierung, die auf dem Tragheitsgesetz beruht

Als Fortfithrung der im KAMERAMANN Nr. 6/1986 be-
gonnenen Artikelreihe von Hans Albrecht Lusznat
liber das Kamerastabilisierungssystem Steadicam
folgt heute eine Darstellung von Funktionsweise und
Aufbau des Steadicams sowie dessen Bedienung.

Steadicam ist ein mechanisches Stabilisie-
rungssystem. Alle elektrischen Komponenten
im System dienen zur Stromversorgung von
Kamera und Sucher und zur Ubertragung von
Signalen, haben jedoch keinen EinfluB auf die
stabilisierende Wirkung. Das Steadicam be-
steht aus drei Teilen: 1. der Weste fur den Ope-
rator, 2. dem Stutzarm und 3. dem Kamerakon-
trollteil.

Die Weste ist an der Vorderseite mit einer Me-
tallplatte versehen, an der die Halterung fir
den Stutzarm links- oder rechtsseitig befestigt
werden kann. Die Weste 1aBRt sich der Kérper-
groBke des Operators anpassen.

Der Stutzarm ist dem menschlichen Arm in sei-
nen Funktionen nachgebaut. Er [4Bt sich ver-
windungsfrei in allen drei Ebenen bewegen.
Unter- und Oberarm sind mit je zwei Spiralfe-
dern ausgerustet, die mit ihrer Spannkraft das
Gewicht von Kamera und Kamerakontrollteil
aufnehmen. Den Stitzarm gibt es in verschie-
denen Ausfihrungen je nach Kameragewicht.
Die Spannkraft der Federn kann in bestimmten
Bereichen verstellt werden.

Das Kamerakontrollteil wird unter der Kamera
montiert und bildet mit Elektronik, Monitor und
Akku ein Gegengewicht zur Kamera.

A

Die stabilisierende Wirkung von Steadicam be-
ruht auf dem Tragheitsgesetz, was besagt, daB
jeder Kérper im Zustand der Ruhe beharrt, so-
lange keine Kraft auf ihn einwirkt. Befestigt
man ein Gewicht an einer Spiralfeder, haltes in
der Balance, und zieht man dann kurzzeitig
kraftig an der Feder, so bleibt das Gewicht in
Ruhe, wahrend die Feder die Kraft aufnimmt
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und sich dehnt. Die Federn im Steadicam-Stitz-
arm haben die gleiche Funktion. Sie fangen al-
le impulshaften Bewegungen (Krafte) auf, die
durch den Operator auf die Kamera wirken. Das
gilt fur Krafte auch in der horizontalen Richtung,
die durch die Gelenke des Stiutzarms aufgefan-
gen werden.

Steadicam-Monitor mit Cursor

Da die Kamera nicht starr am Stiitzarm mon-
tiert werden kann, denn sie soll ja beweglich
bleiben und in maoglichst alle Richtungen
schwenken kénnen, ist sie als Einheit mit dem
Kamerakontrollteil zusammen kardanisch im
Schwerpunkt aufgehangt. Die kardanische
Aufh&ngung (Gimbal) erméglicht das horizon-
tale Schwenken um 180 Grad nach links und
180 Grad nach rechts und das vertikale Rotie-
ren um 360 Grad. Seitlich kann um ca. 270 Grad

Das Steadicam-Stabilisierungssystem in Ver-
bindung mit einer Betacam. Die Abbildung
macht am Beispiel einer Steadicam Modell Il
deutlich, wie das Gerét und die Kontrolleiste
zueinander angeordnet sind.

1. Kamerahalterung

2. Verbindungsbox

3. Kardanische Aufhingung, auch Gimbal
genannt

4. Pfosten

5. Monitorarm

6. Monitor
7.
8
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. Elektronik
7 . Akku
gekippt werden, doch Kippbewegungen sind
fur die Kamera in fast allen Fallen uner-
winscht. Bezieht man die Bewegungsfreiheit
des Operators mit ein, kann die Kamera auf ei-
ner gedachten Kugeloberflache rund um die
kardanische Aufhangung an jeden Punkt be-
wegt werden.

Der Monitor ist mit einer extrem starken Bild-

réhre ausgestattet, die auch bei heller Sonne
noch ein sichtbares Bild liefert. Das Monitor-
schutzglas ist durch Oberfldchenbehandlung
wenig reflektierend. Unter dem Monitor kann
mit einem Abgleichbesteck die Lage von Bild-
feldbegrenzungen auf dem Bildschirm veran-
dert werden.

Verbindungsbox mit Steckverbindungen fiir Schirfe,
Zoom und Blendensteuerung

Die Bildfeldbegrenzung kann abgeschaltet
werden.

Am unteren Rand des Bildschirms wird eine
Wasserwaage in Form von einem festen und ei-
nem beweglichen Cursor eingeblendet, die bei
waagerechter Haltung zur Deckung kommen.
Die Elektronik zur Wasserwaage befindet sich
in der Verbindungsbox. Hier kann auch die La-
ge justiert und ebenso die Umschaltung fur
High-/Lowmode vorgenommen werden. An der
Frontseite der Verbindungsbox kann ein Video-
signal herein- oder herausgenommen werden.
Eine 12-V-Stromversorgung kann aus dem Stea-
dicam-Akku von hier die Kamera betreiben, und
Uber Lemostecker kénnen Schérfen, Zoom und
Blendensteuerung angeschlossen werden.

Bedienfeld am Elektronikteil des Steadicam Il

Am Elektronikteil gibt es zwei Sicherungen fir
Monitor und Zubehdrteile (ACC), den Ein-/Aus-/
Standby-Schalter, einen Schalter fur den: Ein-
satz der drahtlosen Fernsteuerung WRC 3, eine
Synchronversorgung fur die Philips-Sucher-
kamera PGM und eine Formatumschaltung von
Normal auf Cinemascope 2:1.

Das Steadicam-Universal-Modell Il hat zwei
Vorganger. Bei Modell | war der Monitor fest
eingebaut und die Batterie horizontal schwenk-

Steadicam Modell |

bar. Bei Modell Il wurde der Monitor horizontal
und vertikal schwenkbar gemacht. Bei Modell
11l ist er nun horizontal und vertikal schwenkbar
und kann zusétzlich noch tber den Befesti-

Steadicam Modell I

gungsarm um den Verbindungspfosten ge-
schwenkt und in der Hohe verstellt werden. Der
Akku wird bei Modell 11l in der Vertikalen ge-
schwenki.

Steadicam-Bedienung

Das Wesentliche der Steadicam-Bedienung be-
ruht auf zwei Arten von Balance,

— der Balance von der Kamera zum Kamera-
kontrollteil

— der Balance von Kamera und Kamerakon-
trollteil zum Operator Uber Weste und Sttzarm.
Die erste ist eine Justierangelegenheit, die
zwelte eine Frage der Kérperbeherrschung und
Ubung.

Die Balance von der Kamera zum Kamerakon-
trollteil muB vor jeder Aufnahme hergestellt
werden. Sie ist dann vorhanden, wenn der
Schwerpunkt des Systems aus Kamera und Ka-
merakontroliteil auf dem Verbindungspfosten
in der kardanischen Aufhangung liegt und sich
in diesem Punkt alle Krafte aufheben.

Der Justiervorgang ist am Beispiel einer Beta-
cam in seinen wesentlichen Punkten verdeut-
licht:

Abb.1: Alle Zubehorteile werden zusammenge-
stellt. Der Sucher ist von der Kamera entfernt,
da er nicht bendtigt wird und die Bewegungs-
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Abbildung 1

freiheit einschréankt. Alle fur die Aufnahme er-
forderlichen Zubehdrteile wie Akku, Kassette,
Stativplatte und Servomotore werden an der
Kamera montiert. Sie muB vor Beginn der Ju-
stierung vollsténdig betriebsbereit sein.

Die Kamera wird dann auf einem Bleistift oder
einer Kofferkante balanciert, um den Schwer-
punkt in bezug auf Hinten-Vorne und Links-
Rechts zu ermitteln. Mit Lassoband kann man
entsprechende Markierungen kleben, in deren
Schnittpunkt dann der Schwerpunkt auf der
Bodenplatte liegt
.

Abbildung 2

Abb. 2: Die Adapterplatte wird auf der Boden-
platte so befestigt, daB ihre Mitte (Hinten-Vorn)
ungefahr dber dem ermittelten Schwerpunkt
liegt. Da sie im Stativgewinde mit nur einer
Schraube befestigt wird, muB sie besonders
fest sitzen, damit spater die Kamera nicht zur
Seite dreht. Die Platte wird zun&chst schrig
mit einem Schraubenzieher festgeschraubt
und dann geradegezogen, wodurch sie extrem
fest mit der Kamerabodenplatte verbunden
wird. Mit zwei Schrauben wird auf der Adapter-
platte die Kellplatte des Steadicam-Systems
befestigt. Der Mittelpunkt dieser Platte sollte
modglichst Uber dem Schwerpunkt liegen. Die
Platten sind mit entsprechenden Léchern ver-
ﬁerﬁe.n, so daB eine genaue Ausmittelung még-
ich ist.

Der Operator soll bei diesen Arbeiten genau
vorgehen, denn spatere Korrekturen erfordern
viel Zeit, und Ungenauigkeit macht prazises Ar-
beiten unmaglich.

Abb. 3: Das Kamerakontrollteil wird in der mit-
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gelieferten Gabel an einem Stativ aufgehangt,
so daB der Gimbal (kardanische Aufhangung)
Uber der Gabel liegt.

o w fie
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Abbildung 3

Die Kamera wird mit der Keilplatte auf der Hal-
terung am Pfosten befestigt. Uber eine Zahn-
stangenfiihrung kann die Kamera an einer Ra-
derschraube in Richtung Vorne-Hinten ver-
schoben werden. Ist die Keilplatte mit Kamera
eingesetzt, wird zuerst der Sicherungsbolzen
festgezogen, der ein Herausrutschen der Ka-
mera aus der Halterung verhindert. Bevor man
am zusammengesetzten Steadicam-System
hantiert, scll sich der Operator immer erst
Uiberzeugen, ob dieser Bolzen angezogen ist!

Bevor man am System hantiert, pruft der Ope-
rator auch, ob die Gabel richtig geschlossen
ist und der Pfosten nicht herausrutschen kann!

Die Kamera wird in der Halterung so verscho-
ben, daB der markierte Schwerpunkt tiber dem
Pfosten sitzt. In dieser Stellung wird sie fixiert.
Dann werden alle notwendigen Kabelverbin-
dungen gesteckt und wenn notwendig mit Las-
soband so befestigt, daB sie ihre Lage nicht
mehr dndern kénnen.

Man nimmt das komplette System aus der Ga-
bel und héngt es am Gimbal auf der Stativspit-
ze auf,

Abbildung 4

Abb. 4: Jetzt ist das System freischwebend auf-
gehéngt, und die Justierung beginnt.

Die Vorne-Hinten-Balance durfte in etwa stim-
men. Monitor- und Akkuwinkelstellung sollten
auf ‘parallelen Linien liegen. Durch Verschie-
ben der Kamera kann die Vorne-Hinten-Balan-
ce hergestellt werden.

Die Seitenbalance wird durch Verstellen des
Monitorarms justiert. Als nutzliches Zubehér
kann auf dem Elektronikteil ein Zahnkranz
montiert werden. Dann 1aBt sich der Monitor-
arm durch Zahnradantrieb millimetergenau ver-
schieben. Durch die Voreinstellung in bezug
auf den Kameraschwerpunkt scllte die Seiten-
palance nun nur noch fein korrigiert werden.
Hangt das System véllig schrag, dann miissen
die Befestigungsplatten entsprechend ver-
schoben werden.

Hat man mit dem Monitorarm die Seitenbalan-
ce gefunden, dann wird der Monitor wieder ge-
rade nach vorne ausgerichtet. Er soll mit Akku
und Elektronik von oben gesehen auf paralle-
len Linien liegen.

Als Sonderzubehér ist eine Adapterplatte mit
seitlich und vornef/hinten verstellbarem Befe-
stigungsgewinde lieferbar. Durch eine seitli-
che Imbusschraube kann die Platte entspre-
chend verschoben werden, ohne daB man die
Keilplatte wieder von der Kamera entfernen
mupB.

Bei Filmkameras (Arri BL 35) kann sich durch
Verlagerung des Filmmaterials in Koaxialkas-
setten die Seitenbalance wahrend der Aufnah-
me &ndern. Mit verschiebbaren Gewichten
kann der Operator diese Gewichtsverlagerung
kompensieren.

Sucher und andere bewegliche Teile an der Ka-
mera sollten fixiert werden, denn schon das
Verdrehen des Okulars kann die Seitenbalance
andern.

 Abbildung 5

Abh. 5. Die Oben-Unten-Balance wird durch
Verschieben des Gimbals (kardanische Auf-
h&ngung) auf dem Pfosten erreicht. Dazu wird
der Pfosten in die Waagerechte gebracht. Liegt
der Schwerpunkt genau im Gimbal, dann bleibt
die Einheit in waagerechter Position. Da aber
fur alle Aufnahmen eine Bodenlastigkeit von
Vorteil ist, wird der Gimbal Gber den Schwer-
punkt verschoben, ca. zwei bis drei Finger
breit.

Diese Verstellung soll immer in der Waage-
rechten vorgenommen werden, denn Kamera
und Kamerakontrollteil wiegen gut 20 kg und
kénnten leicht abrutschen.

Durch die Verschiebung des Schwerpunktes
erreicht man zum einen, daB sich die Kamera
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von selbst ausrichtet, zum anderen kann der
Operator mit den Fingern im Schwerpunkt am
Pfosten angreifen und das System steuern.
Dies ist fur die ausgeglichenen Bewegungen in
der Zweihandtechnik von besonderer Bedeu-
tung.

Greift der Operator das System auBerhalb des
Schwerpunktes irgendwo am Pfosten an, so
fahrt das zwangsldufig zu Drehbewegungen
aus der Senk- und Waagerechten, die nur durch
Gegenkraft mit den Fingern unterdrlickt wer-
den kénnen. Die genaue Position des Gimbals
hangt jeweils von der Aufnahme ab und ist mit
einiger Erfahrung leicht zu finden. An der
Schnelligkeit der Drehbewegung, mit der sich
die Kamera nach oben ausrichtet, wenn das
System in der Waagerechten losgelassen wird,
kann man die richtige Einstellung erkennen.

Abbildung 6
Abb. 6: Die Weste wird angelegt, und von oben
nach unten werden die Riemen geschlossen.
Bevor der Huftriemen geschlossen wird, drickt
man die Weste nach unten, damit sie richtig
auf der Hiifte aufliegt. Gegebenenfalls muB die
Frontplatte durch Lésen der zwei Schrauben in
der Lange verstellt werden. Der untere Teil der
Weste tragt die Hauptlast von Steadicam.

Ist die Weste einmal auf den Operator einge-
stellt, kann er sie schneller wechseln, indem er
beim Ausziehen zunachst die linken Klettver-
schlisse lockert und dann erst die rechtsseiti-
gen Haken &ffnet, und zwar von unten nach
cben. Diese Vorgehensweise erspart das zeit-
aufwendige Langeneinstellen der Haken auf
der rechten Seite beim ndchsten Anlegen.

Fur Notfélle ist eine ReiBleine angebracht,
durch die sich die Weste am Rucken &ffnet.
Das kann beispielsweise von lebensrettender
Bedeutung werden, wenn der Operator mit der
Kamera etwa aus einem Boot fallen sollte.
Abb. 7: Der Stiitzarm wird mit einem Bolzen in
die Westenhalterung eingesetzt und mit zwei
Schrauben befestigt. Diese beiden Schrauben
bestimmen auch den Winkel des StUtzarms
zum Korper (Hin-Weg). Von oben kann der Ope-
rator die obere Schraube sehen und sich seine
persénliche Einstellung (Zahl der Umdrehun-
gen) am Gewinde merken.

Der Arm ist genau justiert, wenn bei normaler
Kérperhaltung der obere Stift am Arm senk-
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Abbildung 7

recht nach oben zeigt und der frei bewegliche
Arm nicht nach vorne, hinten oder zur Seite
wegschwingt. Die Links-Rechts-Stellung des
Arms wird durch zwei seitliche Imbusschrau-
ben neben dem Verbindungsbolzen geregelt.
Mlt einem Imbusschliissel nimmt der Operator
diese Einstellung bei angesetztem Arm vor.

Falsche Stutzarmeinstellung kann nur mit gro-
Bem Kraftaufwand ungentigend korrigiert wer-
den. Deshalb sollte die Einstellung mit Sorgfalt
vorgenommen werden.

Abbildung 8

Abb. 8: Das Steadicam-System wird nun mit
dem Stltzarm verbunden. Der Stift am Arm
wird in die Bohrung des Gimbals geschoben.
Dazu beugt sich der Operator in der Hifte nach
vorne und hebt Kamera und Kamerakontroll-
einheit noch in der Gabel hoch. Erst wenn die
Einheit schwebt, wird die Gabel gedfinet.

Abhlld'ung 9
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Abb. 9: Ist alles genau justiert, dann schwebt
die Kamera ohne Korrektur vor dem Kérper des
Operators. Er muB die Einheit ohne Hilfe der
Hénde flihren kénnen. Kippt die Einheit nach
vorne oder zur Seite weg und kann der Operator
sie nur mit standiger Kdrperkorrektur halten,
dann stimmt die Armjustierung nicht. Drehen
sich Kamera und Kamerakontrollteil im Gimbal
aus der Senk- und Waagerechten, dann stimmt
die Kamerajustierung nicht. Unter- und Ober-
arm des Stutzarms sollen auf gleicher Héhe,
eher etwas nach unten geneigt sein. Zeigen sie
nach oben, sind die Federn zu stark eingestellt,
bzw. ist die Kamera zu leicht.

Die Spannkraft der Federn kann tiber einen Im-
busschlissel verstellt werden und zwar durch
Drehen

im Uhrzeigersinn = spannen,

gegen den Uhrzeigersinn = lockern.

Die Federn sind mit einem Anschlag versehen,
trotzdem ist es ratsam, vorsichtig ohne Gewalt
zu schrauben. Neuere Stiutzarme sind mit einer
Skala versehen, die die Einstellung der Spann-
kraft anzeigt.

Handhaltung bei der Zweihandtechnik

Ist der Stutzarm auf der rechten Seite befe-
stigt, dann faBt man mit der rechten Hand am
Gimbal an, wobei der Mittelfinger im Knick der
Halterung liegt. Diese Hand verrichtet die
Kraftarbeit wie Heben und Senken, Starten und
Bremsen, Bewegungen vom Kérper weg und
zum Korper hin. Wir bezeichnen sie als Kraft-
hand. Die andere Hand greift im Schwerpunkt
knapp unter dem Gimbal am Pfosten an und
steuert die Kamera. Sie wird im folgenden als
Fuhrungshand bezeichnet (Abb. 10).

Abbildung 10

Die stabilisierende Wirkung von Steadicam
liegt in der Tragheit der Masse, die durch den
Stutzarm beginstigt wird und in der schwerelo-
sen ausbalancierten Aufh&ngung der Kamera.
Jede Berlhrungsflache mit dem Korper des
Operators reduziert die stabilisierende Wir-
kung. Die Krafthand greift parallel zum Stiitz-
arm standig am Gimbal an, wird jedoch nur zur
Korrektur und Lageveranderung tatig. Sie stort
die Wirkung der Spiralfedern nicht. Die Fuh-
rungshand dagegen wirkt sofort und sehr in-
tensiv auf Kamera und Kamerakontrollteil. Da
beide im Gimbal schwerelos aufgehéngt sind,

erfordert die Steuerung von Kameraschwenks
nur sehr wenig Kraftaufwand. Der Pfosten wird
nur mit den Fingerspitzen angefaBt. Wichtig
ist, daB die Fihrungshand mdoglichst im
Schwerpunkt wirkt, weil sonst Pendelbewegun-
gen entstehen.

Kopfraum

Soll eine Fahrt mit einem Schauspieler aufge-
nommen werden, die sich Uber eine gewisse
Distanz erstreckt, dann wird man im Bild einen
gewissen Abstand vom Kopf zum oberen Bild-
rand beibehalten. Es ist sinnvoll, diesen Kopf-
raum nicht durch die FUhrungshand auszu-
steuern, sondern ihn von vorneherein zu justie-
ren. Dazu kann man durch Verandern des Akku-
winkels oder durch Verschieben der Kamera in
der Halterung einen entsprechenden Blickwin-
kel einstellen. Das Beibehalten dieses Blick-
winkels erfordert dann keinen Steueraufwand
der Fihrungshand mehr.

Wasserwaage

Wichtigstes Instrument zur korrekten Arbeit ist
die Wasserwaage. Sie zeigt am Monitor uber
zwei Cursor an, ob die Kamera in der Horizon-
talen richtig gehalten wird. In der Verbindungs-
box befindet sich eine Wasserwaage, die elek-
tronisch abgetastet wird. Bei schnellen Dreh-
und Schwenkbewegungen funktioniert die
Wasserwaage nicht, und der bewegliche Cur-
sor rutscht entsprechend der Fliehkraft in eine
der Monitorecken. Der Wasserwaage sollte
nicht die alleinige Aufmerksamkeit gelten.

Der Zuschauer sieht zunéachst immer das Bild
und merkt erst in zweiter Linie, ob das Bild ge-
rade ist oder nicht. Fahrten, die nicht bewegten
Objekten folgen, missen aber auf alle Félle
prazise ausgefuhrt werden. Wenn die Kamera
stehenbleibt, dann sollte die Waage in der rich-
tigen Position sein. Ein nachtragliches Aus-
richten der Kamera als »AbschluB« ist nicht rat-
sam.

Bewegung

Am schwierigsten in der Ausfihrung sind lang-
same Bewegungen. Man beginnt mit der Bewe-
gung durch Verlagerung des Gleichgewichts
und bei gleichzeitigem Einsatz der Krafthand.
So kann sich die Kamera beispielsweise vom
Korper wegbewegen. Dann erst folgt der Ope-
rator dieser Bewegung. Das Abbremsen ge-
schieht entsprechend.

Je nach Bodenlastigkeit des Systems wirken
die Bewegungskrafte auf Kamera und Kontroll-
einheit unterschiedlich. So wird die Kamera
beim Anfahren nach vorne kippen, weil bei ent-
sprechender Bodenlastigkeit die Masse des
Kontrollteils groBer ist als die der Kamera. Die-
ses Drehen um den Aufhangungspunkt muB
mit der Fuhrungshand durch Gegensteuern
kompensiert werden. Entsprechend verhalt
sich das System beim Abbremsen. Die Kamera
schwenkt leicht nach oben, wenn nicht mit der
Fiihrungshand korrigiert wird. Die meisten
Steadicam-Fahrten fahren voraus, d.h. die Ka-
mera zeigt nach hinten. Bei diesen Bewegun-
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Abbildung 11

gen kann der Operator nicht immer sehen,
wohin er lauft. Er sollte sich von einem Assi-
stenten fiihren lassen, der darauf achtet, daB
keine Hindernisse im Wege sind.

Eine Fahrt wird immer vorher probiert. Dabei
legt man Positionen fest, klebt sich Markierun-
gen und probiert sinnvolle Positionswechsel,
an denen die Vorausfahrt in eine Verfolgung
wechselt. Die Kamerabewegung mit Steadicam
gleicht einer Choreographie, und der Operator
sollte vor Drehbeginn sicher sein, wie der idea-
le Ablauf aussieht und ihn mehrmals durchpro-
bieren.

Kérperhaltung

Der Operator halt sich grundsétzlich aufrecht.
Er sollte sich nie nach vorne beugen, um eine
Bewegung auszufiihren, denn das kostet viel
Kraft und kann ihn schlimmstenfalls umwer-
fen. Der Fall des Sich-nach-vorne-Beugens
kommt vor allen Dingen am Schlub einer Fahrt
vor, wenn der Operator bereits steht, er die
Kamera aber noch dichter an einen Punkt her-
anftthren will. Durch das Vorbeugen bremst
man die Kamera aber nicht ab, sondern be-
schleunigt sie in dieser Richtung.

Mit dem Oberkérper (bt der Operator eine Ge-
genkraft zum Gewicht der Kamera aus. Der
Oberkdrper sollte deshalb immer leicht zurtck-
gelehnt bleiben. Wenn man die Kamerahthe
liber den Stutzarmspielraum hinaus verkirzen
will, dann geht man bestenfalls in die Hocke.
Hinsetzen mit Steadicam ist auch mdglich,
wenn der Oberkérper dabei nicht vorgebeugt
wird.

Je weiter der Gimbal vom Kérper weg ist, um
so mehr Kraft erfordert die Balance. Komplett
mit Betacam wiegt Steadicam ca. 30 kg. Der
Operator sollte sich nicht berbeanspruchen
und immer, wenn méglich, das System in der
Gabel absetzen. Am wenigsten Kraftaufwand
erfordert die Ruheposition: der Gimbal wird auf
die der Stutzarmbefestigung gegenuberliegen-
den Schulter abgesetzt, die Kamera liegt dann
neben dem Kopf (Abb.11).

Grundsatzliches

Der Cperator soll seine Arbeit alleine machen.
Das betrifft das Justieren und das Bewegen
des Systems. Hilfreiche Hande beim Aufneh-




men oder Absetzen der Kamera sollte man
grundsétzlich zuriickweisen. Der Stitzarm ist
zwar so geschitzt, daB der Operator sich nicht
verletzen kann, greift aber jemand wahrend des
Absetzens in den Arm, kann es schlimme Ver-
letzungen geben. Assistenten sollen nur auf
Anweisung des Operators tatig werden.

Grundsétzlich den Sicherungsbolzen an der
Halterung kontrollieren. Ist er nicht angezogen,
kann die Kamera aus der Halterung rutschen
und abstirzen.

Das Stativ mit der Gabel soll immer in Reich-
weite stehen, damit der Operator die Kamera
absetzen kann, sobald sie nicht gebraucht
wird.

Der Akku sollte vorsichtig ins Geh&use einge-
selzt werden, damit er die Kontaktstifte nicht
beschadigt.

Der Operator muB gentgend Vorbereitungszeit
einkalkulieren. Mit einer Stunde fur den Setup
muB man rechnen. Je genauer die Justierungs-
arbeiten vorgenommen werden, um so besser
&Rt sich mit Steadicam arbeiten.

Low mode

Steadicam 4Bt sich relativ einfach auf den
Kopf stellen. Die Keilplatte muf® dann an der
Oberseite der Kamera angebracht werden. Es
existiert auch ein Low-mode-Kasten, in dem

die Kamera festgeschraubt und an dessen
Oberseite die Keilplatte aufgeschraubt wird. In
der Gimbalbohrung wird die sogenannte J-
Bracket befestigt. Der Stab im Stitzarm wird
herausgenommen und an seiner Stelle die J-
Bracket eingesetzt.

Der Pfosten kann durch ein Ansatzstiuck ver-
langert werden, so daB die Kamera ganz dicht
Uiber dem Boden fahren kann.

Der »Compact Vehicle Kit« erméglicht tber ei-
nen Winkelpfosten eine Verkurzung des Sy-
stems, so daB es in Autos und Flugzeugen pro-
blemlos benutzt werden kann.

Servoantriebe

Neben der von Cinema Products gelieferten
Drei-Kanal-Fernsteuerung fur Scharfe, Blende
und Zoom gibt es auch andere Fabrikate wie
Seitz.

Als Antrieb haben sich Heden-Motore bewéhrt.
Von Chrosziel gibt es ein Stitzstangensystem
und Zahnrader, die ruckfrei die Motorkraft auf
das Objektiv Gbertragen.

Das Scharfeziehen erfordert vom Assistenten
ein genaues AugenmaB. Steadicam-Fahrten er-
mdéglichen eine groBe Bewegungsfreiheit, en-
den aber dann nicht immer hundertprozentig
an den Markierungen. Hans Albrecht Lusznat

effekte

E Schnittplidtze PAL = Normwandlung

L]
Alles lur 1 ZollBund C (Anima- Digitale Normwand-
3 tion) Computerschnitt  lung in Broadcast-
mit Sony BVE 5000 Qualitat, auch auf1 Zoll
r u Iﬂn und BVE 800, Trick- NTSC und SECAM
unﬂ PﬁSi- Betacam , Extra-Service fur Eil-
Highband (auch BvU  auftrdge 822 Uhr
- 850 SP) und Lowband o Kopieren
nro u “0“ Schriftgenerator Einzel- und Massen-

- Bildmischer kopien auf prc_)fessio—

§a° *?,e Synchronisation nellen Maschinen
x 1 Untertitelung B und noch mehr

Byt E Schnittplitze Service
Wi arbeiten filr Sie NTSC und SECAM Video-Aufnahmeteam
oder Sie arbeiten ® Filmabtastung Gerateverleih
bei uns. Schnellund  alle Systeme und GroBbildprojektion
professionell. Formate Messe-Service

5309 Meckenheim, & (022 25) 36 37 u. 36 70 deka:bo

mit eigenen Geréten
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